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Cele Koła – co PEMSSA może dać Tobie!Cele Koła – co PEMSSA może dać Tobie!
Koło Naukowe Elektroniki Praktycznej i Mikroelektroniki służy rozwojowi aktywności 

naukowej i poszerzaniu wiedzy swoich uczestników.

Zadania Koła to w szczególności:
● utworzenie warunków do realizacji prac związanych 

z zainteresowaniami naukowymi członków,
● ułatwienie prezentacji własnych osiągnięć,
● umożliwienie doskonalenia umiejętności,
● kontakt z innymi organizacjami związanymi 

z obszarem zainteresowanń i działalności Koła,
● uczestnictwo w imprezach naukowych (także zagranicznych).
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Konferencja POSTER w Pradze, 2009 r.Konferencja POSTER w Pradze, 2009 r.

Udział w konferencjachUdział w konferencjach

„Database Construction Algorithm
of Voice Pattern”

„Proposal of Operation Algorithm
of Sumo-Robot”



Konferencja POSTER w Pradze, 2010 r.Konferencja POSTER w Pradze, 2010 r.

Udział w konferencjachUdział w konferencjach

„Statistical description of the Human
Voice for Stroke

Treatment Measurments”

„Remote Control System for a Vehicle
with I. C. Engine”



Konferencja POSTER w Pradze, 2011 r.Konferencja POSTER w Pradze, 2011 r.

Udział w konferencjachUdział w konferencjach

„Application of Straight
and Tapered Tunnels
in Construction
of Loudspeaker Set”



Konferencja NTAV/SPA w Łodzi, 2012 r.Konferencja NTAV/SPA w Łodzi, 2012 r.

Udział w konferencjachUdział w konferencjach

„Analysis of damping materials in a transmission line loudspeaker system”
 Wyróżnienie przez AES za najlepszy artykuł w dziedzinie akustyki.



Udział w Dniach Otwartych SKN WEEIiAUdział w Dniach Otwartych SKN WEEIiA



Udział w Dniach Otwartych SKN WEEIiAUdział w Dniach Otwartych SKN WEEIiA



● Akwizycja i udostępnianie danych pomiarowych w sieci Internet
● System topograficzny z wykorzystaniem GPS
● Mikroprocesorowy system pomiarowy z interfejsem szeregowym

w środowisku programowym LabVIEW
● Uniwersalny programator mikrokontrolerów 

i układów reprogramowalnych
● Klastry komputerów - system Mosix
● Czterokopter obserwacyjny
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Projekty zrealizowaneProjekty zrealizowane
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Udział w uroczystości „Wiechy” CTIUdział w uroczystości „Wiechy” CTI



Udział w Piknikach Naukowych FNTiSzUdział w Piknikach Naukowych FNTiSz



● Sterowanie oświetleniem z wykorzystaniem podczerwieni
● Automat sterowania bramą wjazdową
● Kodowane odcięcie zapłonu w samochodzie spalinowym
● Termometr z interfejsem Ethernet
● Pojazd zwiadowczy
● Karta dźwiękowa z interfejsem USB z filtrami adaptacyjnymi
● Zegarek szesnastkowo-bitowy
● Diodowy wyświetlacz widmowy
● Sterowany mikroprocesorem przedwzmacniacz lampowy z układami pomocniczymi
● System weryfikacji i dostępu, oparty na karcie chipowej Siemens SLE4432
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● System zdalnego sterowania modelami latającymi 
z uwzględnieniem transmisji danych multimedialnych

● Moduł sterowania pozycją paneli słonecznych 
z wykorzystaniem czujników natężenia światła

● Czterokopter obserwacyjny
● Subwoofer pasywny w koncepcji linii transmisyjnej
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● Platforma Arduino na przykładzie systemu pomiarowego 
(temperatura, wilgotność, natężenie światła)

● Dwudrożne kolumny klasy Hi-End na głośnikach Usher
● Wzmacniacz lampowy 2x4 W pracujący w klasie A
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Projekt i realizacja systemu audio opartego o procesor sygnałowy oraz kolumny 
głośnikowe w koncepcji linii transmisyjnej
Projekt i realizacja systemu audio opartego o procesor sygnałowy oraz kolumny 
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Projekty zrealizowaneProjekty zrealizowane



Projekty dofinansowane w ramach 
konkursów Rady Kół Naukowych:

● Warsztaty dla studentów z zakresu 
projektowania zespołów głośnikowych

● Robot balansujący na kuli - Ballbot
(docelowo autonomiczny, z funkcją 
automatycznego punktu informacyjnego)

● Zdalnie sterowany pojazd spalinowy 
(docelowo autonomiczny)

Istnieje możliwość ubiegania się o dofinansowanie projektów
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Aktualnie realizowane projektyAktualnie realizowane projekty



Zapraszamy!!!Zapraszamy!!!
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